
國立臺北大學電機工程學系

104學年度學生專題製作計畫書

交通工具行進間人體穩定裝置

Human Body Stablizer 

for Bus Traveling ─

AN electromechanical device

組員:

學號:410287008 姓名:盧奕翔

學號:410287032 姓名:魏丞佑

指導老師：楊棧雲 老師

中 華 民 國 104 年 11月 05日



• 計畫摘要

本專題主要是要製作一塊板子，使位於交通工具上的人，能夠藉由站

在這塊板子來盡可能的減緩交通工具在行進間所造成的震盪，使人能夠平

穩的搭乘該交通工具。

• 背景及目的

由於現今人口逐漸老化，老年人口逐漸增加，為了讓可能沒位子坐的

老人或孕婦，能夠安穩的站著不受交通工具因加減速，而有跌倒受傷的情

況出現，所以研究了這項裝置。

• 研究方法及進行步驟

• 敘述本專題總體目標、整體分工合作架構。

模擬出結果後，將製作小型model。

• 說明本專題採用之研究方法、原因與步驟。

參考網路以及書本資料，並使用軟體模擬專題。

• 預計可能遭遇之困難及解決途徑。

參考網路以及書本資料。

• 儀器設備需求表

模擬軟體，材料(IC板)

• 預期完成之工作項目及具體成果

• 列述執行期限內預期完成之工作項目。

模擬出結果後，小型model。

• 對於學術研究或其他應用方面預期之貢獻。

二階控制系統以及阻尼的應用

• 對於參與成員預期可獲得之訓練。

了解二階控制系統以及阻尼的應用。

• 預定進度甘梯圖
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資料及文獻收集 ˇ ˇ ˇ



模擬 ˇ ˇ ˇ ˇ

Ta製作小型modelk ˇ ˇ ˇ ˇ ˇ ˇ

進度累計百分比(%) 10% 20% 33% 40% 50% 55% 60% 70% 80% 85% 90% 100%
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